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1. INTRODUCAO

Obrigado por escolher o inversor de frequéncia da série Provolt PI150.

Os diagramas destas instrucdes de operacdo sdo usados para facilitar a explicagéo e podem
ser ligeiramente diferentes do produto devido a atualizagdes do produto. Por favor, consulte
o produto real.

Leve este manual para o usudrio final e guarde-o para uso futuro em manutencéo.

Se vocé tiver alguma divida, entre em contato com nossa empresa ou nosso representante,
ofereceremos um servico dedicado a vocé.

2. PLAQUETA DE IDENTIFICACAO

‘PROVOLT*

Modelo do inversor ——» MODELPH 50 2R2G3

Especificagdo de saida — | | POWER | 2,2kW

Especificagdo de entrada—p INPUT | AC 3PH 380V (-15%) - 440V (+10%) 50/60Hz
Saida _—> OUTPUT| AC 3PF OV~Vin 5.1A 0~400Hz

Cedigo de barras ———» | ||[LIMHFMAT LR EAELRNY DOEET0ED

Nomero de série ——» ZPB1A88888888

Pl 150 2R2 G 3
Provolt InversorJ

Tensé&o de entrada

Cédido da Séri 1: monofasico 220V
0digo da serie<———— 2: trifasico 220V

3: trifasico 380V

Poténcia de saidae————- - Modelo Standard




Manual de Instalagdo e Operacéo // Inversor de Frequéncia: PI150

3. DIMENSIONAL
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0.75 a 5.5kW G3 suporta montagem em trilho
3.1 DIMENSIONAL 0,75 A 5,5KW G3
. . " Instalacio Posicio de instalacio
Modelo Saida (kW) [Dimensdes (mm) (mm) no trilho de guia | Peso(kg)
(mm)
L | W| H A B d E
PI150 OR4G1(Z) 0.4
PI150 0R4G2(Z) 0.4
PI150 OR7G1(Z) 0.75
PI150 OR7G2(Z) 0.75
PI150 OR7G3(Z) 0.75
PI150 IR5G1(Z) 15 138 72 [123.5| 127 | 61 5 62 1.1
PI150 1R5G2(Z) 1.5
PI150 1R5G3(Z) 1.5
PI150 2R2G3(Z) 2.2
PI150 2R2G3(Z) 2.2
PI150 2R2G1(Z) 2.2
PI150 2R2G2(Z) 2.2
PI150 004G3(Z) ) 185 72 [ 134 | 175 | 45 5 82 1.3
PI150 SR5G3(Z) 5.5
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4. INTRODUCAO OPERACAO DA IHM

4.1 INDICACAO TECLADO

LedIndicalor Nome
LEDindicatomoperagio
RUN * ON:Inversor operando
* OFF:Invesor parado
Led Led operagido Frentever®o

FWDREV * ON:Operac¢io frente
* OFF:Operagaaever®
Hz Indicador d&reqéncia
A Indicador d€orrent

4.2 DESCRIGCAO TECLADO IHM

Simbolo Nome Fungio
Teclado * * Entre no status modificado do menu pripai;
Pamet * * Esc da modificacdo de pardmetros funcionais;
metro * * Submenu Esc ou menu funcional para o menu Status
setting/esc
Tecla Shift * Escolha o pardmetro exibido circularmente na interface de execuc

ou parada;escolha a posi¢do modificada do parametro quando
modifiar o pardmetro

Tecla acréscimo | * Aumento do nimero de pardmetro ou fungdo

Tecladecréssimo| * Numero de parametro ou fun¢do decrescente

Tecla liga * Para iniciar aoperagdo no modo de status de controlgor teclado

* Paraparar de executar no status de execugdo; para redefinir o
Tecla PararReset| operacdo no status de alarme de falha. A fung¢do da tecla esta sujeit

F6.00
TeclaEnter * Passo a passo na telalo menu, defina os pardmetros para confirmg
TeclaQuick
multi-fungdo * A funcdo dsta tecla ¢ determinada pelo codigo de funcdo F6.21

AEEoCoE 0
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5. ESPECIFICAOES PADRAO

Itens Especificacdo
AC 1PH220V(15%)~240V(+10%)
Faixa tensdo AC 3PH220V(15%)~240V(+10%)
AC 3PH 380V{15%) to 440V (+10%)
Frequéncia entrada 50Hz/60Hz
HO Tensdo entrada+10% Menor que 3% da taxa de desequilibrio
Variagdes permitidas de tensdo 3%;
Toleranciafrequéncia: £5%; A distorgdo satisfaz padraolEC618002
SistemaControk Inversor de controle vetorial de alto desempenho baseado em DSP
MétodoControk ControleV/F, controlevetorial W/O PG
Funcéao de reforgo Realiza controle de baixa frequéncia (1Hz) e grande torque de saida sob o
torque automatto V/F modo de controle.
Controle xeleragdo Modolinearou em curva S. Quatréemposdisponivds e o intervalo de temp
/desaceleragdo ¢ de 0,0 a6500.0s.
Curvamodo V/F Linear, raiz quadraddpotenciam-th, curva customizadaV/F
Capacidade sobrecarga Tipo G: Corrente nominall 50%- 1 minub, Corrente noml80%-2 segundos
FrequénciaMéaxima 1. Controle Vetorial to 300Hz; 2 ControleV/F:0 to 3200Hz
A 0,5 a 16kHz; ajusta automaticamente a frequéncia da portadora de acordd
Frequéncia portadora ‘s
com & caracteristicasda carga.
Reso}ug:e}o frequéncia AjusteDigital:0.01 HzAnalégicominimo: Frequéncia maxim&0.025%.
referéncia entrada
Torque partida Tipo G: 0.5Hz/150% Controk Vetorial W/O PG)
© [Faixa velocidade 1:100 ControleVetonal W/O PG)
“® [Precisao em velocidade | Controle wtorial W/O PG: <t 0.5% Yelocidade sincrona nominjl
o |constante
s FespostaTorque < 40ms ContréleVetonal W/O PG)
Boost deTorque Boost torque atomatico; boosttorquemanual(0.1% to 30.0%)
O PID incorporado ajusta a corrente de frenagem para garantir torque de
|, | Frenagem (C frenagem suficiente sem excesso de fluxo. Freqtiéncia de frenage@
0.0Hz ao méaximo. frequénciaggmpo de frenagem: 0,@ 100,0 segundos,
valor correnteda frenagem: 0,0% a 100,0%
N Faixa de frequéncia de jog: 0,00Hz a max. frequénciaehecacio tempo de
ContrdleJog desacelerag:ﬁquOG: 0,0 %;l. 6g500,05. 1 ¥ P
PID incorporado Sistema de controle em circuito fechado facil aelicar para o contble de
processo.
Regulagdo aitomatica de | Manter automaticamente a tensdo de saida constante quamdamudangada
tensdo(AVR) tensdona rede elétrica.
Método derasteramento de|Rastreia automaticamente a velocidade atual do tmoquando o inversor é
velocidade iniciado
Auto-inspegio de Depois de ligado, o equipamento periférico realiza testes de seguranga, cq
periféricos aposligar terra, curtecircuito, etc.
Limie répido de corrente O algor_i?mo de limitagdo de coamte ¢ usado para reduzir a
probabilidade de sobrecarga de corrente do inversor ¢ melhorar a
capacidade antiinterferéncia de toda a unidade.
el Controlede tempo Funcdo de controle de tempo: Intervalo de ajuste de tempo (Om a 6500m
Borne EntradaDI|5 bornes de entradasligitais
Entrada analdgic| 1 borne deentradaanaldgica All, seledone entrada tipofa 10V au 0 a
All 20mA
. E possivel definir no maximo 16 velocidades (execute usando os termina
Multispeed . . .
multifuncionais oprograma)
Parada de Interromper a saida do controlador
i Emergenda
Reset falha Quando a fung¢do de protecdo esta ativaogé pode rsetar
= automaticanenteou manualmente a condi¢do de falha.
ﬁiﬁg;gi;;m Incluindo CC(0 a 10V),CC(0 a 20mA)
Borne saida 1 borne de relé 1 contatpl borne saida analégicdD A1
b Saida Rele Existeﬁl 40tipos de sinais para escolhex sua fung:i.o Capacidade de contatg
do relé: Contato normalmente aberto 5SA AQ50V; 5A /CC 30V
NN Saida analégica SaidaAanglégica de 1 Via: vocé pode .selecioqar 16 tip(?s de sinais como
DAl frec_]uen_cm, correntetensdo, etc. A faixa do sinal de saida pode ser definid
° arbitrariamente entre 0 ¢0V /0 a 20mA.
Canal de ®mandoda Trés canais: painel de operagdo, terminais de controle e comunicagio seri
Lo |operagdo porta. Eles podem ser alternados de varimsaneiras.
Fonte da fequéncia Total de 7 fontes de frequéncia: Digital, tensdo analdgica, velocidade mul
e porta serial.
Fungdo opragdo Limitfa de frequéncia, frequéncia de salto, compensacdo de frequéncia,
autoajuste, PIDao controle
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| Prote¢do Inversor

Prote¢do contra sobretensdo e subtensdo, sobrecorrente, contra sobrecarga,
contra superaquecimento, contra sbrecorrente, contra sobretensdo, contra
sobretensdo, contra fase perdida (opcional)grro de comunicagao,
anormalidades do sinal de feedback do PID e contra curteircuito no terra.

Informacéo

LED N
operagdo

IHM

Objetos de monitoramento, incluido: Frequéncia de operaco, frequéncia
definida, tensdo do barramento, tensdo desaida, corrente de saida, poténcia
de saida, torque de saida, status do terminal de entrada, status do terminal de
saida, status do terminal de saida, valor analégico All, maetr Corrente real

velocidade, porcentagem do valor definido do PID, porcentagem dwalor de
feedback do PID.

e Informagdo |Sdo salvas até trés mensagens de erro e a hora, tipo, tensio, corrente,
erro a frequéncia o status do trabalho pode ser consultado qando a falha ocorre.
Bloqueio e func¢éo das | Bloqueie parte outodas as teclas, defina o escopo da fungédo de algumas teclq
teclas selecdo para evitar uso indevido.
TemperaturaIGBT Exibe a temperatura atual do IGBTinterno do inversor.
-5 o
RS485 485 interno
EJS>
Temperatura operacgdo [-10 a 40°C (Para temperatura de 40 a 50 °C, reduzir a cada 1°C 3% da
poténcia)
Temperatura estoque [-20a 65 C
Humidade Menor que 90% R.H, sem condensacéo.
Vibragio Abaixo de 5.9m/s*(= 0.6g)
L Interna onde ndo ha luz solar ou corrosive, gas explosivo e vapor de dgua,
Local da Aplicagdo . - . . . . .
S poeira, gas inflamavel, névoa de 6leo, vapor de dgua, gotejamento ou sal, etd
Altitude Usp abaixo de lOOO‘m sem desclassificacdo, 1% para cada 100m aumentand
acima 1000m, a maior altitude é 3000m
Grau de Protegdo 1P20
Produto adota IEC61800-5-1:2007
seguranga padrio
Lz gagigg‘g&%d"tao IEC61800-3:2005

Método resfriamento

Ventilag¢do for¢ada a ar

Forma de instalacdo

Montagem em trilho, montagem na parede
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6. DIAGRAMA DE INSTALACAO

.
Dispuntor/contactor o Fs

Circuito potencia
. N

Circuito controle Saida analagice
VRS AEIED D 0 10V / 4 20mA
Royoraao '
Parada ivre
oot iha
i % ]
* torra ol 2l
250VCA SA/30V e SA
— ' - ‘
1 S¥aohm . — TL]' Modbus BTU
y ! 5 5
>3 71 | max 115200005
S
v | | — P o
U 4
ahindado rantado

Notas na fiagao do circuito principal

(1). Especificagdes de fiagédo, implemente a fiagdo de acordo com normas ABNT e NR aplicaveis;

(2). NUNCA conecte CA a saida do conversor de frequéncia (U, V, W), caso contrério o inversor
de frequéncia sera danificado;

(3).A fi%géo da fonte de alimentacao, tente usar na linha isolada em eletroduto, e a linha ou
o eletroduto de isolamento terminar com aterramento;

(4). O fio de aterramento do inversor de frequéncia ndo pode ser aterrado juntamente com a
maqmqa de solda, o motor de alta poténcia ou a carga de alta corrente, por favor, aterre
somente;

(5). Terra: fazer um bom aterramento, com resistencia menor do que10Q.

10
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Nota do cabeamento de circuito de controle

energia;

(1). Por favor, separe a fiagéo de sinal de controle da fiagdo do circuito principal e outras fiagbes de
(2). Para evitar operacéo incorreta causada por interferéncia, use fios trangados ou com blindagem
dupla, especificagédo 0,5 a 2mm?;

(3). Verifiqgue as condi¢des permitidas de cada borne, como fonte de alimentagéo, corrente maxima
permitida, etc;

(4). Os requisitos de fiagédo do borne, selegéo correta de acessorios, como: voltimetro, fonte de
alimentacgao de entrada, etc;

(5). Apos concluir a fiagéo, verifique-a corretamente e verifique se esta correta antes de liga-la.

7. LISTA DE PARAMETROS

Nos inversores de frequéncia da série PI150, alguns parémetros séo "reservados pelo

fabricante" e seus nimeros de série ndo séo listados na tabela de pardmetros de funcdes, o
que leva & descontinuidade de alguns nimeros de série de pardmetros na tabela. Para os

parémetros ndo introduzidos no manual, ndo tente modifica-los para evitar erros.

7.1 GRUPO FUNCAO MONITORAMENTO

A v = Ajuste
Cod. NomeParametro Descri¢ioFungio Fabrica
d0.00 | Frequéncia deoperagao Frequéncia de opracao tedrica do inversor 0.01Hz
d0.01 | Frequéncia definida Frequéncia definida real 0.01Hz
d0.02 | Tensdo do barramento CC Valor detectado para a tensdo do barramento CC 0.1V
d0.03 | Tensdo de saiddTensdo de Tensdo de saida Tensdo de saida at v
saida real
d0.04 | Corrente de saida alor efetivo da corrente real do motor 0.01A
d0.05 | Poténcia de saida Valor calculado para a poténcia de saida do motor 0.1kW
d0.06 | Torque de saida Porcentagem de torque de saida do motor 0.1%
d0.07 | Status de entrada DI Status de entrada DI -
d0.08 | Status de saida DO Status de saida DO -
d0.09 | Tensdo EA1 Valor da tensdo de entrada AIl 0.01V
d0.12 | Valor da contagem Valor atual da contagem de pulsos na fung¢éo de -
contagem
d0.13 | Valor do comprimento Comprimento eal na fungdo de comprimento fixo -
d0.14 | Velocidade real de operacdo | Velocidade real de operagdo do motor -
d0.15 | Configuragdo do PID Porcentagem do valor de referéncia quando o PID € %
executado
d0.16 | Feedback do PID Porcentagem do valor de falback quando o PID é %
executado
d0.17 | PLC stage PLC Stage ¢ exibido quando o PLC ¢ executado -
d0.19 | Velocidade derealimentagdo | Frequéncia de saida real do inversor 0.01Hz
d0.20 | Tempo deoperagdo restante | Visor de tempo deperagdo restante, paa controlar o 0.1Min
tempo de execugdo
d0.22 | Tempo de inicializagdo atual | Tempo total de inicializagdo dinversor de corrente 1Min
d0.23 | Tempo atual de operacdo Tempo total da operacdo atual do inversor 0.1Min
d0.25 | Valor definido da comunicag? Fre‘qgenma, torque ou outros v_alor:es de comando 0.01%
definidos pela porta de comunicagio
do.27 VlsorAde .conﬁgu'ragao da Frequéncia definida pela fonte de configuracdo da 0.01Hz
frequéncia principal A .
frequéncia principal F0.03
Visor de configurgdo de Frequéncia definida pela fonte de configuragdo de
do0.28 f A . o1 A . o 0.01Hz
requéncia auxiliar frequéncia auxiliar F0.04
d0.35 | Status do inversor Exibe as informagdes de status de funcionamento e -
espera, etc.
d0.36 | Inversor tipo 1: tipo G: Adequado para caga de torque constante -
d0.37 | Tensdo EA1 antes da corre¢dd Valor da tensdo de entrada antes da corregéo linear d 0.01V
All

11
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7.2 GRUPO PARAMETROS FUNCOES BASICAS

12

Ajust Alte-
Cod. NomeParimetro Faixa ajuste Juste
Fabrica | T2
F0.00 [ Modo controleMotor 0: controle vetorial sem PG ; 2:controle V/F 2 *
F0.01 [ Ajuste frequéncia teclad| 0.00Hza F0.19 (Frequéncia m&ima) 50.00Hz pAe
Resolugdo . .
F0.02 frequéncia comand 1: 0.1Hz 2:0.01Hz 2 *
0: Frequéncia definida do teclado (F0.01, UP /
DOWN pode semodificado, desligado Anemoria)
) 1: Frequéncia definida do teclado (F0.01,
Ajuste da fonte UP/DOWN pode ser modificado, desligado com
F0.03 deA frgqurnma memoéria); 1 *
principa 2: configuragdo analdgica EA1;
4: Configuracdo do potencidmetro do painel (uso d
teclado externo); 6: configuracdo de operag@m
varias velocidades;
7: Configuracdo simples do programa PLC; 8:
configuracdo de controle PID;
9: Configura¢ido de comunicagido remota
F0.04 | Auste d? fonte A mesma ajustada em F0.03 0 *
de frequéncia
auxiliar
Selegdo de objetade 0. Relativo a frequéncia maxima;
F0.05 | referéncia para o 1. Em relagdo a fonte de frequéncia principal 1 0 A
configuragéo auxiliar 2. Emrelacdo a fonte de frequéncia principal 2
da fonte de frequéncia
H . x ) )
F0.06 Fal)-;a‘ de configuragdo | 0% a 150% 100% e
auxiliar da fonte de
frequéncia
Selecio sobreposta por Digito das unidades: sele¢do da fonte de frequéncial
F0.07 f 40 8 P p Digito em dezenas: Relagdo aritmétd entre mestre e 00 Y
requéncia i e .
auxiliar para classificacdo de frequéncia
F0.08 | Frequéncia dedeslo- 0.00Hz a F0.19 (Frequencia maxima) 0.00Hz |
camento auxiliar
F0.09 Selec?q de 0: sem memorig 1:com memoéria 1 Y
memoria de
desligamento
Referéncia UP
F0.10 [ /DOWN do comando 0: Frequéncia operagdq  1: Frequénciaajustada 0 *
de frequéncia ao
executar
0. Controle do teclado (LED apagado);
1. Controlepelos bornes(LED aceso)
FO.11 Selecdo da fonte 2. Controle de comando alcomunicagéo 0 v
’ de ecomando (LED pisca)
3. Controle de teclado + controle de
comando ¢ comunicago
2.4. Controle do teclado + controle do comando
da comunicadio + controle de bornes
Digito das unidades: sele¢ada fonte de frequéncia d
ligagdo do comando do teclado
0: ndovinculado; 1: Frequéncia definida do teclado
configuracdo EA1;
Fonte de frequéncia 4: Configuracio do potenf:ic‘)mefro do paingl
FO.12 | de ligagdo para fonte (te,cl:_ado externo) 6: Coriflggragao da velocidade 000 e
de comando multipla; 7: Configuragdo simplesodCLP; 8:
configuragdo PID; 9: Referéncia de comunicagdes
Digito dezenas: Selecdo da fonte de frequéncia de
ligagdo do comando do terminal (0 a 9, igual ao
digito das unidades)
F0.13 | Tempo de aceleragdo 0.0s to 6500s Depend: de PAq
model
Tempo 1
F0.14 | Desaceleragdo Tempo 1| 0.0s to 6500s Depend: do PAe
modelo
F0.15 [Unidade tempo 0:1s; 1:0.1s; 2:0.01s 1 *
aceleracdo/desacelacido
Frequéncia de 0:F0.19(Frequéncia maximj
F0.16 A X . 0 *
referéncia do tempo 1:Ajuste frequencia 2:100Hz
aceleracdo/ desacd.
Fo.17 | Aluste de 0: Nido; 1: Sim 0 Y
frequéncia
portadora
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A Depenc do
F0.18 | Frequéncia portadora 0.5kHza 16.0kHz modeb PR
Fo.19 | Frequéncia 50.00Hza 320.00Hz 50.00Hz | %
maxima de saida
F0.20 Fonte de frequéncia 0: ajuste F0.21; 1: Ajuste Analog AIl; 0 *
) do limite superior 5: Referéncia da comunicagio
F0.21 | Limite da frequéncia F0.23 £l1m1te d? frequen01a rmima)a F0.19 50.00Hz e
. (Frequéncia Maximg
Superior
F0.22 | Desviode frequéncia | ) 10 £0 19 (Frequéncia Maxima) 0.00Hz | ¥
do limite superior
F0.23 | Lower limit frequency | 0.00Hza F0.21Frequéncia limite superigr 0.00Hz A
F0.24 |Sentido de giro 0: mesmo sentido 1: Sentido oposto 0 PAG
F0.26 | Precisdo analdégica AI | 0: 0.01Hz; 1: 0.05Hz; 2: 0.1Hz; 3: 0.5Hz 1 b
7.3 BORNES DE ENTRADA
. . . Ajuste |Alte
Cod. NomeParametro Faixa ajuste fabrica |y
F1.00 | Selegdo da fungdo ddorneDI1 1 *
F1.01 | Selegdo da fung¢do ddorne DI2 2 *
F1.02 | Selecdo da fungdo ddorneDI3 0asl 8 *
F1.03 | Selegdo da fun¢do ddborne DI4 9 *
F1.04 | Sele¢do dafuncdo doborneDIS 0 *
As fungdes dobornede entrada digital multifuncional DI1 a DIS podem ser definidas pelo pardmetrd
F1.00 a F1.04. As fun¢des opcionais sdo mostradas na tabela a seguir:
Valor 5 .
ajust. Funcio Descricao
N O bornepara nio usq pode ser definido como "sem fungio" para evita
0 Sem fungdo operagio acidental.
1 Operacio frentd FWD) E usada a borneirapara controlar o modo de operagdo FWD do invers
2 Operacgdo eversa(REV) E usada a borneirapara controlaro modo de operagdo REV do inversot
~ Esteborneé usado para determinar o modo de controle do inverpor
Controle de operagdo P . ~ e iy
3 N trés fios.Para detalhes, consulte as instru¢des do codigo de funcio 01
por trés fios " .
("modo de comandalo terminal).
FJOG significa JOGperagdopara frente, RIOG significa JOG
4 JOG frente (FJOG) operacdoreverso. Para a frequéncia deperagdoJog e o tempo Jog
aceleragaddesaceleracdoconsulte a descricdo do codigo de funcéo
F7.00, F7.01, F7.02.
5 JOGreverso(RJOG) Modifique o comando de incremento/decremento de frequéncia quan
6 BorneUP frequéncia for referenciada por terminal externo. Ajuste para cima /
7 BorneDOWN a frequéncia definida quanda configuracio digital é selecionada nw a
fonte de frequéncia.
A saida do inversor ¢ bloqueada, no momento, o processoftknagem
8 Parada livre do motor ndo é controlado pelo inversor. Assim € o0 mesmo que o
principio da livreparada descrita en¥3.07.
A funcao utiliza dornepara reset de falha. Tem a mesma fungdoom a
9 Resetfalha (RESET) tecla RESET no teclado. Esta func¢do pode ser usada para realizar a
restauragdo remota de falhas
O inversor diminui aelocidade e para, mas todos gsarametros
10 Pausa operacio operacionais s3o memorizados, como parametros do PLC, pardmetro
perag freqiiéncia de oscilagdo e pardmetros do PID. Este sinal do terminal
desaparece, o inversor revertgara o estado anterior de execugdo antes
do estacionamento
Quando o sinal é enviado ao inversor, o inversor relata a falha Err.15
Falha exterm entrada ~ - N
11 normalmente aberta e executa a solucdo de problemas de acordo com a agéo de protegéo
contra falhas (para detalhes, consulte o cddigo fim¢ao F8.17)
12 Borne Multispeed 1 A configuragdo da velocidade de 16 estagios ou 16 tipos de outros
13 Borne Multispeed2 comandos pode ser alcangada através dos 16 estados dos qudtoones
14 Borne Multispeed 3
15 Borne Multispeed 4
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16 Seleg¢do Tempo de
aceleracdo/desacel. A selecdo de 4 tempos deaceleragdo/desaceleracdo pode ser alcancada
Borne 1 através dos 4 estadospossiveis neste dois bornes
Sele¢do Tempo de
17 ~
aceleracdo/desacel.
Borne 2
~ Utilizado para alternar entre diferates fontes de frequéncia.
Comutacio da ! ~ 1 N N
18 De acordo com a configurag¢do do cddigo da fun¢do de sele¢do de fonte
fonte de o .
P A de frequéncia (F0.07), oborne ¢ usado para alternar entre duas fontes de
requéncia o
frequéncia
Configuragdo sobe/ Quando a referénciade frequéncia ¢ a frequéncia digital, esteborne ¢
19 desce (UP/DOWN) usado para limpar o valor de frequéncia alterado peldorne UP / DOWN
borne, teclado ou pelo teclado UP / DOWN, para que a frequéncia deeferéncia possa
recuperar para ovalor definido de F0.01
Quando a fonte de comando esta definida para controlgpelo borne (F0.11
= 1), o borne pode ser usado para alternar entre o controle ddorne e o
Execute chave & controle do teclado.Quando a fonte de comando esta definida para o
20 ST
comando do borne 1 controle de comunicago (F0.11 = 2), oborne pode ser usado para
alternar entre o controle de comunicagéoe controle de teclado.
Aceleragao/ Certifique-se de que o inversor esteja livre de sinais externos
21 ~ )
Desaceleragio afetados (exceto o comando de desligament, mantenha a
bloqueados frequéncia de saida atual.
2 P PID O PID esta temporariamente desativado, o inversor mantém a saida atua
ausa frequéncia, ndo executa mais o ajuste PID da fonte de frequéncia.
23 Reset PLC Quaqdq 0 CLP pausa e funciona novamente, esteerminal é usado para
redefinir o inversor para o estado inicial do BL.C.
24 Pausa Wobbulate Quando o inversoropera na frequéncia central. Wobbulate fard uma
pausa
25 Entrada contador Borne de entrada do pulso de contagem
26 Reset contador Reset contador
27 Entrada de contagem d¢ Terminal de entrada da contagem de comprimento.
comprimento
28 Reset comprimento Reset comprimento
32 Frenagem CClImediata| Se o borne estiver fechado, o inversor passa diretamente para a frenagem
CC
33 Falha externa Quando o sinal de falha externa normalmente fechado é inserido
entrada normalmente inversor, o inversorreportard a falha Err.15 e o desligamento.
fechada
34 Habilitar nudanga Se a fungdo estiver configurada para ser valida, quando a frequéna
frequéncia mudar, o inversorndo responde a alteracdes de frequéncia até que o
estado do terminal seja invalido.
35 Direc¢ao da agdo do PIIJ Se o borne for valido, a direcdo da ac@o do PID se opde a direcdo
COmMO reverso definida por E2.03
36 Parada externa No modo de controle do teclado, oborne pode ser usado para parar o
borne 1 inversor, o mesmo que a teclaSTOP do teclado.
Utilizado para alternar entre controlepor borne e controle de
Borne 2 da chave de . .
37 comunicag¢do. Se a fonte de canando for selecionada como controle
comando de controle . .
por borne, o sistema seraalterada para o modo de controle de
comunicag¢do quando o terminal estd ativo;
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vice versa.

Quando o borne esta ativo, a func¢do de ajuste integral do PID ¢

operagao

38 Pausa PID integral pausada, mas os ajustes de propor¢ao e diferenciado PID ainda sdo
validos.
Alterne entre a
39 configuragdo principal | Quando oborne estd ativo, a fonte de frequéncia A ¢ substituida pela frequénc
da fonte de frequéncia | predefinida (F0.01)
e frequéncia
predefinida
Alterne entre a
configuragdo auxiliar Quando o borne esta ativo, a fonte de frequéncia B ¢ substituida pela
40 sncia d frequéncia predefinida (F0.01
da fonte de frequéncia { frequéncia predefinida (F0.01)
frequéncia predefinida
Comutacio de Quando oborne DI (E2.19 = 1) é usado paraalternar os pardmetros PID,
43 arﬁme;r;os se o borne for invalido, os pardmetros PID usam E2.13 a E2.15; se o
II)’ID terminal estivervalido, os parametros PID usam E2.16 a E2.18
44 Falha personalizada 1 Quando a falha personalizada 1 e a falha persoalizada 2 estdoativas, o
. inversor alarma, respectivamente, as falhas Err.27 e Err.28, e lida com
45 Falha personalizada2 ; ~ =
elas de acordo com o modo selecionado pela agdo de protegido de falha
F8.19.
Se o borne for valido, o invasor para na velocidade mais rapida e a
. corrente permanecera no limite superior definido durante o processo de
47 Parada Emergencia . ~ L
estacionamento. Esta fungéo ¢ usada para atender aos requisitos que o
inversor precisa pararo mais rapido possivel quando o sistema estiver
em estado de emergéncia.
Em qualquer modo de controle (controle do teclado, controle dborne,
Borne para parada C s
48 comunicagao controle), o borne pode ser usado para desacelerar o
externo 2 . . s 4
inversor até parar, no momento em que o tempo de desaceleragdo é
fixado para o tempo de desaceleracgio 4.
. Se o borne ¢ valido, primeiro o inversor desacelera para o valor inicigl
Desaceleragdo A . .
49 F freqiiéncia de parada da frenagem CC e depois muda diretamente para d
renagem CC
status de frenagem CC.
50 Reset tempo atual de Se o borne é valido, o tempo de funcionamento atual do inversor ¢ limp

Tabela 1 Descri¢ao das fungdes de multi comando: Mais de 4 segmentos deorne de comando, podem ser
combinados em 16 estados, cada estadocorresponde ao valor do cojunto de 16 instrugdes. Conforme mostrado na
Tabela 1 abaixo:

K4 K3 K2 K1 Configuragdo de comando Parametro
ABERTO ABERTO ABERTO ABERTO 0-Ajuste velocidade estagio0X E1.00
ABERTO ABERTO ABERTO ON l—Ajuste velocidade estagio 1X E1.01
ABERTO ABERTO FECHADO ABERTO 2-Ajuste velocidade estagio2X E1.02
ABERTO ABERTO FECHADO FECHADO 3-Ajuste velocidade estagio3X E1.03
ABERTO FECHADO ABERTO ABERTO 4-Ajuste velocidade estagio4X E1.04
ABERTO FECHADO ABERTO FECHADO S-Ajuste velocidade esagio 5X E1.05
ABERTO FECHADO FECHADO ABERTO 6-Ajuste velocidade estagio6X E1.06
ABERTO FECHADO FECHADO FECHADO 7-Ajuste velocidade estagio7X E1.07
FECHADO ABERTO ABERTO ABERTO 8-Ajuste velocidade estagio8X E1.08
FECHADO ABERTO ABERTO FECHADO 9-Ajuste velocidade estagio9X E1.09
FECHADO ABERTO FECHADO ABERTO 10-Ajuste velocidade estagiol 0X E1.10
FECHADO ABERTO FECHADO FECHADO 11-Ajuste velocidade estagiol 1X ElL.11
FECHADO FECHADO ABERTO ABERTO 12—Ajuste velocidade CS[agiOlZX EL.12
FECHADO FECHADO ABERTO FECHADO 13-Ajuste velocidade estagiol 3X El1.13
FECHADO FECHADO FECHADO ABERTO 14-Ajuste velocidade estagiol4X El.14
FECHADO FECHADO FECHADO FECHADO 15 Ajuste velocidade estagiol 5X El1.15
0: tipo 2 fios1 1: tipo 2 fios22;
F1.10 | Mod do b . . ’ 0
0do comando borne 2: tipo 3 fios 1 3: tipo 3 fios2 *
F1.11 | Borne acelera/deUP/DOWN]| 0.001Hz/sa 65.535Hz/s 1.000Hz/s| ¥
F1.12 | Entrada minima paraAIC1 | 0.00V a F1.14 030V | %
F1.13 | Ajuste correspondenteF1.12| -100.0% a +100.0% 0.0% Y
F1.14 |Entrada maxima paraAIC1 | F1.12a+10.00V 10.00V | ¥
F1.15 | Ajuste correspondenteF1.14| -100.0% a +100.0% 100.0% | ¥¢
] Digito das unidades:
F1.25 | Sele¢do de configuragdo & | Al All Abaixo da sele¢do de configuragio de 000 Y
entrada Al entrada minima 0:Correspondente ao conjunto de
entrada minima 1: 0,0%;
F1.30 | Filtro tempoDI 0.000s a 1.000s 0.010s | ¥
F1.31 | Filtro tempo All 0.00s a 10.00s 0.10s PAS
Digito das unidades: DI1:
0: alto nivel ativo; 1: Nivelbaixo ativo Digito
F1.35 | Selecdo de modo do borne de,zc?nas: DI2 (Igua.l 0 dlg.lto das unlld.ades); 00000 |
DI 1 Digito de centenas: ED3 (igual ao digito das
unidades) Digito de milhares: ED4 {gual ao
digito das unidades)); Digito de dez mil: DIS
(igual ao digito das unidades)
F1.37 | Tempo de atraso ED1 0.0s a 3600.0s 0.0s *
F1.38 | Tempo de atraso EI2 0.0s a 3600.0s 0.0s *
F1.39 | Tempo de atraso EDB 0.0s a 3600.0s 0.0s *
Defin tigd . .
F1.40 cfina a repeticao do 0: Irrepetivel; 1: Repetivel 0 *
borne de entrada
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7.4 BORNES DE SAIDA

Cod.

Nome Parametro

Ajuste [Alte

Fabric | Y2

Faixa ajuste

F2.02

Sele¢do fungdo rele saida (TA.TC)

0a40 2 PAe

7.5 DESCRIGAO DA FUNCAO DE SAIDA DE RELE

Valor Fungdes Descric¢ao
Ajust.
0 Sem saida Sem ac¢do na saida
Inversor gperando Inversor operando, mesmo com a frequéncia de saida com
ajuste em OHz o rele permanedizgado
2 Falha na saida Quando o inversor tiver alguma falha e desligar, o rele liga
3 Saida de detec¢do de nivel | Consulte as instru¢des doddigo de fun¢do F7.23, F7.24
de frequéncia FD11
4 Frequéncia alcancada Consulte a descri¢do do cédigo de funch®d.25
5 Velocidade zero em Sem operag¢do do inversor a frequéncia de saida é 0, sinal de
operacio saidaLIGA quando o inversor ¢ desligado, o sinal esta
desligad.

6 Pré alarme de sobrecarga Antes da protecdo contra sobrecarde motor, de acordo com

no motor o julgamento do valor limiar de paéarme de sobrecarga mais
do que o sinal de saida do valor limiar de fatérme. Os
ajustes dos parametros de sobrecarde motor referense ao
codigo de funcgdo F8.02 a F8.04.

7 Pré alarmede sobrecarga Antes que a sobrecarga do inversor ocorra 10s, o sinal de saf

no inversor liga. O contador de configurac@canca

8 Alcance do Contador Quando a contagem atgir o valor ajustado de E0.08igao

ajustado sinal LIGADO. Especifica que walor da contagenfoi
alcanc¢ado

9 Especifica que o valor da Quando a contagem atingir o valor definido de E0.09, emita

contagemfoi atingido sinalligada Grupo de referéncia de funcale contagem EO.

10 Comprimentoalcan¢ado Quando ocomprimento real da detec¢do de mais de E0.05
atingiro comprimento, emita o sinhlIGADO.

11 Ciclo do PLC completo Apo6s o PLC completar um ciclo, saida de uma largura de pu
de 250ms sinal.

12 Tempototal operagao de Tempo total de funcionameo do inversor superior a F7.21

chegada F6.07, tempo definido, o sinal de saildGADQ

13 Limitado em frequéncia Quando a frequéncia definida exceder a frequéncia limite
superior ou inferior, ¢ a frequéncia sieida estiver além da
frequéncia limite superior oda frequéncia limite inferior, o
sinal de saida sera LIGADO.

14 Limitac¢do de torque Dirija sob o modo de controle de velocidade, quando o torqy
de saida atingir o limite de torque, o inversor estara
status de protecdo de estol, enquanto o sinalsdéda
LIGADO.

15 Pronto para operagéo Quando o circuito principal do inversor ¢ a fonte de
alimenta¢fdo do circuito de controle estabilizarem, e o invers
ndo detectar nenhuma informag¢éo de falha, ocrsor estara
em um estado operacional, cosinal de saida LIGADO.
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17 Frequéncia superior Quando a frequéncia de operacdo atingir a frequéncia superior,
alcangada emita o sinal LIGADO.

18 Frequéncia mais baixa Quando a frequéncia de operacdo atingir a frequéncia mais
alcan¢ada(sem saida ao baixa, o sinal de saida ¢ LIGADO. O préximo sinal de status
desligar) de paradasera DESLIGADO.

19 Saida de estado de Quando o inversor estiver em uma condi¢ao de subtensio,
subtensio envie o sinal LIGADO.

20 Configura¢do comunicagdo [ Consulte o protocolo de comunicagio.

23 Operagdo com velocidade A frequéncia de saida do inversor ¢ 0, sinal de saida
zero 2 (desligamento LIGADQO. O sinal também esta ligado quando desligado.
também da saida)

24 Chegada cumulativa no Quando energrzacdo acumulada no inversor (F6.08) for
tempo da inicializacéo superior a F7.20, o tempo definido, o sinal de saidaLIGADO.

25 Saida FDT2 de detec¢do de | Por favor, consulte o cédigo de fungdo F7.26, insicdes do
nivel de frequéncia F7.27.

26 A frequéncia 1 atinge a saida Consulte as instrugdes do cddigo de funcdo F7.28, F7.29.

27 A frequéncia 2 atinge a saida Consulte as instrugdes do codigo de fungdo F7.30, F7.31.

28 A corrente 1 atinge a saida Por favor, consulte as instrugdes do cédigo de fungido F7.36, F7.37.

29 A corrente 2 atinge a saida | Consulte as instru¢des do coédigo de fungdo F7.38, F7.39.

30 Saida de alcance de tempo Quando a selecdo da funcdo do temporizador (F7.42) ¢ valida,
o tempo do inversorpara atingir essa execugdo apos o tempo
definido terminar, emite o sinal LIGADO.

31 Excesso de entrada All Quando o valor da entrada analogica EA1 for maior que F7.51
(limite de protecdo de entrada AIl) ou menor que F7.50
(protecdo de entrada All abaixo), envie o sinaLIGADO.

33 Sem carga Quando o inversor estiver sem carga, o sinal de saida sera
LIGADO

34 Operagdo reversa Inversor em marcha a ré, sinal de saidé LIGADO

35 Estado de corrente 0 Consulte a descri¢do do cddigo de funcdo F7.32, F7.33.

36 Atingiu a temperatura do A temperatura do dissipador de calor do modulo inversor
modulo (F6.06) atingeo valor ajustado da temperatura do modulo

(F7.40), sinal de saida LIGADO.

37 Limite corrente do software Por favor, consulte as instru¢des do codigo de fungdo F7.34, F7.35.

38 A menor frequéncia de Quando a frequéncia de operacdo atingir a frequéncia limite
chegada (parada e saida) inferior, emita o sinal LIGADO. No estado de desligamento

do sinal também estd LIGADO.

40 Hora atual ca chegada Quando o inversor inicia, o tempo de operacdo é maior que o
tempo definido em F7.45 ele emite sinal LIGADO.

F2.07 | Selegdo funcido saidb Al 0al?7 2 DAe

A faixa de saida DA da saida analégica é de OV a 10V ou 0 a 20mA, com o correspondente
relacionamento da funcéo de escala na tabela a seguir
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Valor Funcgoes Descri¢cao
Ajust.
0 Frequéncia operagéo 0 a maxima frequéncia saida
1 Frequénga ajustada 0 a maxima frequéncia saida
2 Corrente saida 0 a 2 vezes acorrente nominal do motor
3 Torque saida 0 a 2 vezes o torque nominal do motor
4 Poténcia saida 0 a 2 vezes a poténcia nominal do inversor
5 Tensdo saida 0 a 1,2 vezes a tensdo nomal do inversor
7 Entrada analogica All 0alOV (ou4d4a20mA)
10 Valor comprimento 0 a comprimento maximo
11 Valor contagem 0 a maximo valor contagem
12 Ajuste comunicagdo 0al100%
13 Velocidade motor 0 a maxima velocidade correspondente a frequéncia
14 Corrente saida 0.0A a 100.0A (poténcia do inversar55kW);
0.0A a 1000.0A (poténcia do inversor> 55kW)
15 Tensdo LINK CC 0,0 a 1000,0V
17 Fonteprincipal frequéncia 0 a maxima frequéncia saida
F2.11 | Tempo atraso saida rele 1 0.0 a3600s 0.0s | v%
F2.15 | Selegéo estado ativo borne DO| Digitounidade: Reserva Y
Digito dezenas: Rele 0:Positivo;Negativwo
F2.16 | Coeficiente de polarizag¢do zerd -100.0% a +100.0% A
DAl
F2.17 | Ganho DA -10.00 a +10.00 PAY
7.6 GRUPO DE CONTROLE DE PARTIDA E PARADA
" Ajuste | Alte
Cod. NomeParametro Faixa ajuste
Fabric | ra
F3.00 | Modo partida 0: Parju(.la' direta , 0 pAS
1: Reinicialz. porrastreamento de velocidade
2: Partidapré-excitada (motorassincrono
F3.01 | Modo de rastreamento de 3: Modo de rastreamento em td velocidade 3 *
velocidade
F3.02 | Velocidade de rastreamento de 0al100 20 A
velocidade
F3.03 | Frequéncia inicial 0.00Hz a 10.00Hz 0.00Hz| ¥«
F3.04 | Tempo de espera para a frequénci| 0.0s a 100.0s 0.0s | %
inicial
F3.05 | Corrente de préexcitacdoCC 0% a 100% 0% *
F3.06 | Tempo depré-excitacdoCC 0.0s a 100.0s 0.0s | %
F3.07 | Modo de parada 0: parada por desaceleragdo;1: parada livre 0 P e
F3.08 [ Freqiiéncia de partid&C 0.00Hz a F0.19(Frequéncia Maxima 0.00Hz| ¢
F3.09 | Tempo de esperdCC 0.0s a 100.0s 0.0s | ¥
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F3.10 | Corrent de frenagem 0% a 100% 0% | ¥
F3.11 | Tempo de frenagem 0.0s a 100.0s 0.0s | %
F3.12 | Taxa de utilizagdo da frenagem | 0% a 100% 100% | ¥¢
Modo deacelerag@o desaceleragdol (: aceleracdo/desaceleracido linear;
F3.13 1: aceleragddédesaceleragido da curva & 0 *
2: acelerag¢dddesacelera¢do da curva B
F3.14 |Proporgdo da secdo inicial da curvy 0.0%a (100.0%.a F3.15) 30.0%| %
F3.15 |Propor¢do da se¢ddinalda curva S | 0.0%a (100.0%.a F3.14) 30.0%| %
7.7 GRUPO DE PARAMETROS DE CONTROLE V/F
n . . Ajuste |Alte
Cod. NomeParametro Faixa ajuste
Fabric | Fa
0: LinearV/F; 1: Multipoint V/F;
2: SquareV/F; 3: 1.2th powerV/F;
F4.00 | Ajuste curvaV/F 4: 1.4th power V/F; 6: 1.6th powd/F; 0 *
8: 1.8th power V/F; 10: V/Fompletely separate;
11: V/F half separate
F4.01 | Acréscimo (boostIorque 0.0% (Acréscimo aitomatic torque) 0.k 30% 0.0% | %
F4.02 | Frequéncia corte impulso torqu 0.00Hza F0.19 (Freqéncia maxima) 15.00H{ *
F4.03 [Pontoda frequéncia V/F 0.00Hza F4.05 0.00HZz| *
multipontol
F4.04 |Ponto de tensdoV/F multiponto | 0.0%a 100.0% 0.0% | *
V1
F4.05 [Ponto de tensdo V/F multipon®| F4.03a F4.07 0.00HZz %
F4.06 [Pontoda frequéncia V/F 0.0%a 100.0% 0.0% | *
multipontoV?2
F4.07 |Pontoda frequéncia V/F F4.05ab0.04 (Frequéncia nominal mtor) 0.00Hz| %
multiponto3
F4.08 [Ponto de tensdo V/F multiponto| 0.0%a 100.0% 0.0% | %
V3
F4.09 | Ganho de compensagéo de 0.0%2a200.0% 0.0% | %
escorregamento V/F
F4.10 | Ganho de super excitacdo V/F | 0 a 200 80 DA
F4.11 | Ganho de supressio de oscilag] 0 a 100 0 PAY
V/F
F4.12 | Fontede tensio separa¢do V/F | 0a9 0 e
Configuragdo digital de ~ ~ .
F4.13 tensdo de separagdo V/F 0V em relagdo a tensdo nominal dmotor ov P
F4.14 | Tempo de subida da tensdo de | 0.0sa 1000.0s 0.0s | ¥
separacdo V/F
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7.8 GRUPO DE PARAMETROS DE CONTROLE VETORIAL

q . Ajuste [Alte
Cod. Nome Parametro Faixa ajuste
Fabric| T
F5.00 | Propor¢do do loop de velocidade d 1 a 100 30 PAY
F5.01 | Loopde velocidade integral T1 0.01s a 10.00s 0.50s | &
F5.02 | Frequéncia de comutagio 1 0.00 a F5.05 5.00H7 %
F5.03 | Propor¢do do loop de velocidade 4 0 a 100 20 PAe
F5.04 | Integral de velocidade T2 integral | 0.01s a 10.00s 1.00s |
F5.05 | Frequéncia de comutag¢2o F5.02 a FO.19(Frequéncia maxima) 10.00H|
F5.06 | Integral de loop de velocidade 0:Invalido; 1:Valido 0 Yo
F5.07 Fonte de limite de torque no modo| 0: Ajuste codigo fun¢do F5.08; 1: ajuste 0 e
’ controle de velocidade All; 5: Ajuste comunicagio
F5.08 | Configuracadigital do limite super| 0.0% a 200.0% 150.0% ¥
de torque
F5.09 | Ganho diferencial de controle veto| 50% a 200% 150% |
F5.10 | Tempo de filtragem do loop de 0.000s a 0.100s 0.000s| ¥«
velocidade
F5.11 | Ganho de super excitagcdo de coidr| 0 a200 64 PAY
vearial
F5.12 | Reguladode excitagdo ganho 0 a 60000 2000 | &
proporcional
F5.13 [ Ganho integral deegulador de 0 a 60000 1300 | Y
excitagcdo
F5.14 | Ganho proporcional do regulador ¢ 0 a 60000 2000 | &
torque
F5.15 | Ganho integral do reguladde orque| 0 a 60000 1300 | Y

7.9 TECLADO E DISPLAY

20

Ajuste
Cod. NomeParametro Faixa ajuste L Alte
Fabric | ra
0: A tecla STOP/RESET ¢ ativada apenas no modo|
< operagdo do teclado
F6.00 | Fungdo teclaSTOP/RESET 1: A teclaSTOP/RESET ¢ ativada em qualquer mo 1 s
de opemcio
F6.01 Ex1})1ga0 status em execug¢ag 0x0000a OxFFFF 001F | %
parametros 1
F6.02 Ex1})1gao status em execug¢ag 0x0000a 0XFFFF 0000 | #
parametros2
F6.03 | Parar pardmetros de exibi¢dd 0x0001a OxFFFF 0033 | ¥
de status
F6.04 | Coeficiente de exibi¢do da | 0.0001a 6.5000 3.0000| %
velocidad de carga
F6.05 Casas decimais para exibi¢do d| 0: 0 casa decimal; Casa decimal 2: 2 1 v
: velocidade de carregamento Casa decimal 1: 1; Casa decimal 3: 3
F6.06 Temp’eratur.a do radiador 0.0C a100.0C } .
do mddulo inversor
F6.07 | Tempo total de execucdo Oh a 65535h - .
F6.08 | Tempo total de inicializagdo| Oh a 0 65535h - .
F6.09 | Consumo total de energia 0 a 65535C - °
F6.10 | Numero de produto Numero doproduto do inversor - .
F6.11 | Versdo do software Versdo de software do painel deontrole - .
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Digito tinico: sele¢do de erro do CRC:
0: Erro de verificac@o deesposta;
Selecdo de dados de leitura  1: Nenhuma resposta sobre o erro de verificagao;
F6.13 ~ L . ~ . 011 |
gravagdo de comunicagio Digitodezena seleg¢do de triagem de mensagem de
difusdo: triagem de 0 a zero; 1 triagem
Digitocentena Selecdo de leitura de
informagdes de falha do inversor:l@itura; F
ndo lido
F6.17 | Coeficiente de corre¢do de | 0.00a 10.00 1.00 | %
poténcia
0: Somenteos teclados RUN e STOP sio validos;
F6.20 | Selegdo de bloqueio do 2: Somente as teclas RUN, STOP, UP, DOWN sao] 0 | v
teclado validas; 3: Apenas a tecla STOP ¢ valida
et de Funsadest | 027 WIS [oprsinlon - Telahif 3
F6.21 | QUICK 4: Limpar configuragdo UP / DOWN; 1 s
5: parada livre; 6: Comandda operaao
dado em sequéncia

7.10 GRUPO PARAMETROS DE FUNGCOES AUXILIARES

Ajuste
Cod. Nome Parametro Faixa ajuste : el
Fabric ra
F7.00 | Frequéncia deperagdo Jog 0.00Hz ao F0.19 (Frequéncia Maxima) 6.00HZ Y
F7.01 | Tempo de aceleragcio deg 0.0s a 6500.0s 5.0s | %
F7.02 | Tempo de desaceleragdo do jog | 0.0s a6500.0s 5.0s | ¥
F7.03 | Prioridade de jog 0: Invalido; 1:Valido 1 PAq
F7.04 | Salto frequéncia 1 0.00Hz a F0.19 (Frequéncia maxima) 0.00HZ ¥
F7.05 | Salto frequéncia 2 0.00Hz a F0.19 (Frequéncia méaxima) 0.00HZ
F7.06 | Faixa Salto frequéncia 0.00Hz a FO9 (Frequéncia maxima) 0.00HZ ¥
F7.07 | Disponibilidade de frequéncia d{ 0:Invalido; 1:Valido 0 PAq
salto
Depende do
F7.08 | Tempo de aceleragéo 2 0.0s a 6500.0s modelo PAY
Depende do
F7.09 | Tempo de desaaceleragdo 2 0.0s a 6500.0s modelo PAe
[Depende do
F7.10 | Tempo dacelenc¢ao 3 0.0s a 6500.0s modelo PA
[Depende do
F7.11 | Tempo de desaaceleracdo 3 0.0s a 6500.0s modelo PAS
D de d
F7.12 | Tempo de aceleragdo 4 0.0s a 6500.0s erlflirzieefo °l ¥
D de d
F7.13 | Tempo de desaaceleracdo 4 0.0s a 6500.0s eﬁiﬁeﬁ’o ° PAS
Pontode frequéncia de comutag
F7.14 | entre o tempo de aceleragdo 1| 0.00Hz a F0.19 (Frequéncia maxima) 0.00Hz | %
tempo de aceleragéo 2
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Ponto de frequéncia de comutg

F7.15 | entre o tempo de desaceleragdo 1| 0.00Hz a F0.19 (Frequéia maxima) 0.00Hz |
tempo de desaceleragdo 2
F7.16 | Banda mortaalrotagaofrentd 0.00s a 3600.0s 0.00s Y
reverso
F7.17 | Controle de rotacdo reversa 0: Permitido; 1:Proibido 0 DA
F7.18 | Modo sob frequéncia limite infe g;i())(geran(li$er;equén20:i%lri)renr$cnn;ais 0 DA
velocidade zero
F7.19 | Controle de inclinagéo 0.00Hz a 10.00Hz 0.00HZ ¥
F7.20 | Defini¢do d tempode chegada ao| Oh a 36000h Oh PAG
ligar
F7.21 | Configuragdoatempode chegada Oh a 36000h Oh PAY
em operaao
F7.22 | Iniciar selecdde protegdo 0: DESLIGADO; 1: LIGADO 0 DAY
F7.23 | Valor de detecgcdo FDT1 0.00Hz a F0.19 (Frequéncia maxima) 50.00H71 ¥
F7.24 | Valor histerese de detec¢do FDT| 0.0% a 100.0% (FDT1 level) 5.0% | ¥
F7.25 | Frequéncia atinge largura de 0.00 a 100% (Frequéim maxima) 0.0% | ¥
detecc¢io
F7.26 | Valor de detec¢do FDT2 0.00Hz a F0.19 (Frequéncia maxima) 50.00H4 %
F7.27 | Valor histerese de detec¢do FDT| 0.0% a 100.0% (FDT2 level) 5.0% | ¥
F7.28 | Valor dedetec¢do de frequéncia | 0.00Hz a F0.19 (Frequéncia maxima) 50.00H1 %
F7.29 | Largura de detecg¢do de frequént] 0.0% a 100.0% (Frequéncia méaxima) 0.0% |
F7.30 | Valor de deteccdo de frequéngia| 0.00Hz a F0.19 (Frequéncia maxima) 50.00H71 %
F7.31 | Largura de detec¢do de frequiién2| 0.0% a 100.0% (Frequéncia méaxima) 0.0% | ¥
F732 | Detec¢cdo de corrente 0 0.0% a 300.0% (Corrente nominal Motof 5.0% | %
F7.33 | Atraso corrente 0 0.01s a 360.00s 0.10s | ¥
F7.34 | Valorda correntexcedente ?ﬁ?:{oqé?nﬁcieiﬁztliﬁz;)o'l% a300.0% 200.0%| ¥
F7.35 | Tempocorrenteexcessooperacdo | 0.00s a 360.00s 0.00s | ¥
F7.36 | Corrente chegada 1 0.0% a 300.0%Corrente nominahotod 100.0% %
F7.37 | Larguracorrentel 0.0% a 300.0%Correntenominalmotoy 0.0% |
F7.38 | Corrente chegada 2 0.0% a 300.0%Corrente nominahotoy 100.0%
F7.39 | Larguracorrente2 0.0% a 300.0%Corrente nominahotoyn 0.0% |
F7.40 | Chegada da temperatura do méd| 0°C a 100C 75C | ¥
F7.41 Con.trole (lozentilador de 2;326;;21;;1&;31;?3 quando o inversor 0 DAY
refrigeragao 1: Manter ventilador semprgaldo
F7.42 | Selecdo da fun¢do de temporizaq 0: Invalido; 1: Valido 0 *
F7.43 | Selegdo do tempo de execugdo T(ilzoijal?fs‘atl?xl:lz:‘tfada alnﬁg)l;;::ii ?(I)rlreslf)7.44 0 *
F7.44 | Temporizagdoemmpo deoperxzzdo | 0.0Min a 6500.0Min 0.0Min|
F7.45 | Chegalaao tempo doperagio 0.0Min a 6500.0Min 0.0Min| *
F7.46 | Frequéncia de despertar lf:rze(;lllléér?cci;ariz):li?;gl(é;gl?;;‘8) até 0.00HZ ¥
F7.47 | Atrase tempo de dspertar 0.0sa 6500.0s 0.0s | %
F7.48 | Frequéncia de dorméncia 0.00Hz a frequéncia despertar (F#6) 0.00Hz| ¥
F7.49 | Tempo de atraso de dorméncia 0.0s a6500.0s 0.0s | %
F7.50 {;‘I‘:Sl;f égfzgit‘;;él:ﬂ(l’te‘?éo de 0.00VaF7.51 3.1V | ¥
F751 Limite inferior de protecdo de F7.502 10.00V 6.8V | %

tensdo de entrada All
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7.11 GRUPO DE PARAMETROS DE FALHA E PROTECOES
. . . Ajuste | Alte]
Cod. NomeParametro Faixa ajuste
Fabric| '?
Fb.00 | Modorapida delimitagdo de 0: Desativar; 1: Ativar 1 Y
corrente
Fb.01 | Configuragdo do ponto de 50.0%a 140.0% 100.0% ¢
subtensdo
Fb.02 | Configuragdo do ponto de 200.0a2500.0V - *
sobretensao
Fb.03 Sele¢do do modo de 0: Semcompensagio; 1: modo de compensag | v
) compensacio de banda morta 1;2: modode compensacgdo 2
Fb.04 | Compensagio de detecgdo de 0al100 5
corrente
Selecdo de dimizagdo de vetor sen] 0: Sem compensagio; 1: modo de compensag
Fb.05 ~ 1 *
modo PG 1;2: modo de compensagdo 2
Frequéncia limite superior
Fb.06 para comutagio DPWM 0.00a 15.00Hz 12.00H] %
Fb.07 | Modo modulacid WM 0:Assincrono; 1:Sincrono 0 PAY
. o 0: Invalido 1 al0: profundidade aleatoria
Fb.08 | Profundidade PWM aleatoéria da frequéncia da portadora PWM 0 Y
7.12 GRUPO DE OSCILACAO, COMPRIMENTO FIXO E CONTAGEM
. . . Ajuste [ Alte
Cod. Nomedo Parametro Faixaajuste
Fabric| I'2
E0.00 | Modo de configuracdo do balango 0 Relat%vo ? frequ?nqa ce{ltr'al; 0 PAS
1: Relativo a frequéncia maxima
E0.01 | Faixa de oscilacio 0.0%a 100.0% 0.0% | ¥
E0.02 | Faixa de freqiiéncia de salto 0.0%a 50.0% 0.0% | ¥
repentino
E0.03 | Ciclo de oscilagdo 0.1sa 3000.0s 10.0s | ¥«
E0.04 | Coeficiente de tempo de subida d{ 0.1%a 100.0% 50.0%|
tridngulo
EO0.05 | Definir comprimento Oma 65535m 1000m|
E0.06 | Comprimento real Oma 65535m Om PAY
E0.07 | Pulsos por meto 0.1a6553.5 100.0 | ¥
E0.08 | Definir valor da contagem 1a65535 1000 | &
E0.09 | Valor de contagem especificado | 1 a 65535 1000 | %
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7.13 GRUPO DE PARAMETROS DO PLC DE AMOSTRA COM MULTI-SPEED

Cod. NomeParametro Faixa ajuste Ajuste | Alte
Fabric |2
E1.00 | 0 Ajuste velocidade stagio0X -100.0%a 100.0% 0.0% |
E1.01 | 1 Ajuste velocidade estagibX -100.0%a 100.0% 0.0% | %
E1.02 | 2 Ajuste velocidade estaginhX -100.0%a 100.0% 0.0% | %
E1.03 | 3 Ajuste velocidade estagibX -100.0%a 100.0% 0.0% | %
E1.04 | 4 Ajuste velocidade estagibX -100.0%a 100.0% 0.0% |
E1.05 | 5 Ajuste velocidade estagfoX -100.0%a 100.0% 0.0% |
E1.06 | 6 Ajuste velocidade estagimX -100.0%a 100.0% 0.0% |
E1.07 | 7 Ajuste velocidade estagibX -100.0%a 100.0% 0.0% |
E1.08 | 8 Ajuste velocidade estagi®tX -100.0%a 100.0% 0.0% |
E1.09 | 9 Ajuste velocidade estaginX -100.0%a 100.0% 0.0% |
E1.10 | 10 Ajuste velocidade estagit0X -100.0%a 100.0% 0.0% | ¥
E1.11 | 11 Ajuste velocidade estagibl X -100.0%a 100.0% 0.0% | ¥
E1.12 | 12 Ajuste velocidade estagi2X -100.0%a 100.0% 0.0% | *
E1.13 | 13 Ajuste velocidade estagimB3X -100.0%a 100.0% 0.0% | ¥
E1.14 | 14 Ajuste velocidade estagidX -100.0%a 100.0% 0.0% | ¥
E1.15 | 15 Ajuste velocidade estagibSX -100.0%a 100.0% 0.0% | ¥
0: Pare ap6s umainica operagiqg
E1l.16 | Modo de operagdo simples do PLC | 1: Mantenha o valor final apasma operagdd 0 i
Circulando

Unidades:desligar a memoria; 0: Desligar sq

memoria; 1: Desligar a memoria; Dezenas:
El.17 | Selegdo de memoria do PLC com a memoria ;0: Pare sem memoria; 1: P4 11 Y

memoria
E1.18 | 0 tempo deoperagio do estagio TO 0.0s(h)a 6500.0s(h) 0.0s(h)| ¥
E1.19 | Selecdo tempo daceleragidodesac 0 (2)5(7)}325(7)}‘1‘: ;;;?g:g;?g’ 0 PAe
E1.20 | 1 tempo deoperagio do estagiol' 1 0.0s(h)a 6500.0s(h) 0.0s(h)| ¥
E1.21 | Selecdo tempo de aceleragddésac 1 Samea E1.19 0 PAg
E1.22 | 2 tempo deoperagio doestagioT2 0.0s(h)a 6500.0s(h) 0.0s(h)| ¥
E1.23 | Selecao tempo de aceleragadésac 2 Mesmo deE1.19 0 pAs
E1.24 | 3 tempo deoperagio do estagiol'3 0.0s(h)a 6500.0s(h) 0.0s(h)|
E1.25 | Selegdo tempo de aceleragadesac 3 Mesmo deE1.19 0 PAY
E1.26 | 4 tempo deoperagio do estagiol4 0.0s(h)a 6500.0s(h) 0.0s(h)| ¥
E1.27 | Selecao tempo de aceleragadésac 4 Mesmo deE1.19 0 A
E1.28 | 5 tempo deoperagio do estagiol5 0.0s(h)a 6500.0s(h) 0.0s(h)| ¥
E1.29 | Selecao tempo de aceleragadésac 5 Mesmo deE1.19 0 PAG
E1.30 | 6 tempo deoperagio do estagiol 6 0.0s(h)a 6500.0s(h) 0.0s(h)| ¥
E1.31 | Selegdo tempo de aceleragadésac 6 E1.19 0 PAS
E1.32 | 7 tempo deoperagio do estagiol7 0.0s(h)a 6500.0s(h) 0.0s(h)| Y
E1.33 | Selegdo tempo de aceleragadésac 7 | Mesmo deE1.19 0 i
E1.34 | 8 tempo deoperagio do estagiol'8 0.0s(h)a 6500.0s(h) 0.0s(h)| ¥
E1.35 | Selegdo tempo de aceleragadésac 8 Mesmo deE1.19 0 A
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E1.36 | 9 tempo deoperagio do estagioT9 0.0s(h)a 6500.0s(h) 0.0s(h)| ¥
E1.37 | Sele¢dotempo de aceleracdalesac 9 Mesmo deE1.19 0 PAY
E1.38 | 10 tempo de operagdo do estagi®10 | 0.0s(h)a 6500.0s(h) 0.0s(h)| ¥«
E1.39 | Seleg¢do tempo de aceleragiddésac 10 | Mesmo deE1.19 0 PAY
E1.40 | 11 tempo de operacdo do estagi®d11 | 0.0s(h)a 6500.0s(h) 0.0s(h)| ¥
E1.41 | Selegdo tempo de aceleragddésac 11 | Mesmo deE1.19 0 pA
E1.42 | 12 tempo de operagdo do estagi®12 | 0.0s(h)a 6500.0s(h) 0.0s(h)| ¥
E1.43 | Selecao tempo de aceleragddésac 12 | Mesmo deE1.19 0 PA
E1.44 | 13 tempo de operacdo destagioT13 [ 0.0s(h)a 6500.0s(h) 0.0s(h)| ¥
E1.45 | Selecao tempo de aceleragddésac 13 | Mesmo deE1.19 0 PAY
E1.46 | 14 tempo de operacdo do estagid 14 | 0.0s(h)a 6500.0s(h) 0.0s(h)| %
E1.47 | Selecao tempo de aceleragddésac 14 | Mesmo deE1.19 0 PAS
E1.48 | 15 tempo de operacdo do estagid15 | 0.0s(h)a 6500.0s(h) 0.0s(h)|
E1.49 | Selecao tempo de aceleragddésac 15 | Mesmo deE1.19 0 PAS
E1.50 | Unidade de tempo deperagdo do PL{ 0:S(s); 1:H(h) 0 pA
0: Cdédigo de funcgio referénciaE1.00 1:
1. | Moo e dwomando mate] SSTEAASEIS EATY contennsiod |
teclado (F0.01), UP/DOW1§ode serajustadi

7.14 GRUPO PARAMETROS FUNCOES PID

A . . Ajuste (Alter
Cod. NomeParametro Faixaajuste
Fabric| 2
0: configuragdo E2.01; 1: Referéncia EA1
E2.00 | Fonte de configuracdo do PI] analdgica 5: Referéncia de comunicacdes; 0 PAS
6: Referéncia de comando emmulti estagios
E2.01 | Referéncia do teclado PID | 0.0%a 100.0% 50.0% | %
E2.02 | Fonte de feedback do PID 0: A1 analdgico fornecido; 5: Comunica¢des dadq 0 PAe
E2.03 | Dire¢cdo da agcdo do PID 0: Positiva; 1:Negativa 0 P
E2.04 | Intervalo de feedback da 0a65535 1000 PAY
configura¢do do PID
E2.05 | Frequéncia de corte por 0.00a F0.19(Frequéncia maximag 0.00Hz| %
inversdo PID
E2.06 | Limite de desvio do PID 0.0%a 100.0% 2.0% | ¥
E2.07 | Limitagdo diferencial PID 0.00%a 100.00% 0.10% | S
E2.08 [Tempoalteracdo referéncia PI| 0.00sa 650.00s 0.00s | Y
E2.09 | Tempo filtro feedback d®ID| 0.00sa 60.00s 0.00s | Y«
E2.10 | Tempo do filtro de saida PIJ 0.00sa 60.00s 0.00s | ¥
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Valor de detecgio de perda  [0,0%: perda de feedback néo julgad; 0,1% a 100,0% .
E2.11 de feedback PID 0.0% | v
Tempo dedeteccio de
E2.12 perda de feedback PID 0.0s a 20.0s 0.0s PAG
E2.13 | Ganho proporcional KP1 0.0a200.0 80.0 DAY
E2.14 | Tempo de integracdo Til 0.01sa 10.00s 0.50s | Y%
E2.15 | Tempo diferencial Tdl 0.00s a 10.000s 0.000s | %
E2.16 | Ganho proporcional KP2 0.0a200.0 20.0 A
E2.17 | Tempo de integragdo Ti2 0.01sa 10.00s 2.00s | ¢
E2.18 | Tempo diferencial Td2 0.00a 10.000 0.000s | %
E2.19 Condig¢des de comutacio 0: sem comutacdo; 1: Comutacdo vidborneira 0 e
’ do parametro PID 2: Comutagdo automatica de acordocom o desvio.
E2.20 | Desvio I de comutagdo 0.0% a E2.21 20.0% | ¥
do parametro PID
E2.21 | Desvio de comutagao do E2.20a 100.0% 80.0% | ¢
pardmetro PID 2
‘ . ' Digito das unidades: Separagao integral 0: Invalido]
E2.22 | Propriedades integrais do PID| 1: Valido Digito dezenas: Se interromper a 00 PAY
integracdo quando a saida atingiro limite 0:
Continuar; 1:Parar
E2.23 | Valor inicial do PID 0.0% a 100.0% 0.0% |
E2.24 | Tempo de espera do valor 0.00s a 360.00s 0.00s | Y%
inicial do PID
E2.25 | Desviomaximo de duas 0.00% a 100.00% 1.00% | <
vezes as saidas (Hente)
E2.26 | Desvio méxino de duas 0.00% a 100.00% 1.00% | ¢
vezes as saidas everso)
E2.27 Status da computacdo apos 0: Pare sem computar | e
a parada do PID 1: Pare com computar
Selecdo automatica de e 2T e R
E2.29 frequéncia de diminuigao PID 0:Invalido; 1:Valido 1 PAg
E2.30 | Freqiiénciade parada do PID | 0.00Hz a frequéncia maxima (F0.19) 25 PAS
E2.31 | Tempo de verificagdo do PID| Os a 3600s 10 A
E2.32 | Tempos de verificagdo do PI[J 10 a 500 20 PAY
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A . . Ajuste Alter
Cod. NomeParametro Faixa ajuste
Fabric | 2
b0.00 | Selecdo tipoMotor 0: Motor .aSSIIICI'Ol’lO geral 0 *
1: Motor inversor assincrono
b0.01 | Poténcia nominal | 0.1kW a 1000.0kW Dependedq
modelo
b0.02 | Tensdo nominal 1V a2000V Depende d *
modelo
. 0.01A a 655.35A (Poténcia inversar 55kW) Depende d
b0.03 | Corrente nominal 0.1A a 65535A (Poténcia inversor > 55kW) modelo | ¥
b0.04 | Freqiiéncianominal 0.01Hz a F0.19 (frequéncia maxima) Depende d *
modelo
b0.05 | Velocidade nominal | Irpm a 36000rpm Depende d *
modelo
b0.06 Resisténcia do estator] 0.001Q a 65.35Q (Poténciado inversor <= 55kW) [Pardmetros *
’ do motor assincrono | 0.0001Q a 6.5535Q (Poténcia do inversor> 55kW) [do motor
b0.07 Resisténciado rotor | 0.001Q a 65.535Q (Poténcia do inversor <= 55kW) |Pardmetrs *
’ do motor assincrono | 0.0001Q a 6.5535Q (Poténcia do inversor> 55kW) |do motor
b0.08 Indutancia assincronal 0.01mH a 655.35mH (Poténcia do inverser 55kW) |Pardmetro *
’ de fugado motor 0.00IlmH a 65.535mH (Poténcia do inversor> 55kW)| do motor
b0.09 Indutancia mutua do | 0.1mH a 6553.5mH (Poténcia do inmsor <= 55kW) Parametro *
’ motor assincrono 0.01lmH a 655.35mH (Poténcia do inversor> 55kW) | do motor
b0.10 Corrente sem carga | 0.01A a b0.03 (Poténcia do inversor <= 55kW) 0.1A | Pardmetro *
’ do motor assincrono | b0.03 (Poténcia do inversor> 55kW) do motor
) . 0: nenhuma operacéo
b0.27 AJuAste atomatico do |1. parametros assincronodo motor ainda ajustam 0 *
: pardmetro do motor | ¢ oot
2: Parametros do motor assincrono ajuste automatico
abrangente
7.16 GERENCIAMENTO DE CODIGO DE FUNCAO
3 q . Ajuste |Alte
Cod. NomeParametro Faixa ajuste
Fabric | I'2
0: nenhuma operagdo
1: Restaurar os valores padrdo dos parametros, sem incl
os parametros do motor
y0.00 | Inicializagdo de 2: Limpar historico 0 *
pardmetros 3: Restaurar os valores padrdo dos pardmetros, incluind|
os parametros @ motor
4: Backup dos pardmetros do usuario atual
5: Restaurar apartir dos pardmetros do usuario de backu
y0.01 | Senha do usuario 0 a 65535 0 i
Sele¢do de exibi¢do do[Digito das unidades: d selecdo de exibi¢do do grupo
y0.02 | grupo de parametros dd0: ndo exibe 1: exibe 11111 | %
fungéo Digitodezenas: selegdo de exibi¢do grupo kEdem acimg
DigitoCentenas: b sele¢do de exibi¢do de grupmém
acima) Digito Milhar: y sele¢do de exibicdo de grupadén
acima) Digito dezenas de milhar: L sele¢do de exibig¢do
grupo @(demacima)
Selecio de exibicio do Digito das unidades: reservado
y0.03 ¢ M Digito dezenas: sele¢@o de exibi¢@o do pardmetro de 00 pAe
grupo de parametros dg ~ A o o
. altera¢do do usuario 0: nfo exibig¢do 1: exibicdo
persondidade
Propriedades de 0: Modiftavel
y0.04 modificagdo do 1: Nao modificavel 0 * -
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7.17 GRUPO DE PARAMETROS DE CONSULTA DE FALHA

28

A . . Ajuste|Alter]
Cod. NomeParametro Faixa ajuste
Fabric| 2
y1.00 | Tipo da primeira falha 0: Sem falha - °
- 1: Protec@o daunidade inversora
y1.01 | Tipo da segunda falha 2: Sobrecorrente de aceleragido N ®
3: Sobrecorrente de desaceleragdo
4: Sobrecorrente de velocidade consta
5: Sobretensdo de aceleragcido
6: Sobretensdo de desaceleragdo
7: Sobretensdo de velocidade constant
8: Falha de energia de contte
9: Subtensdo
10: Sobrecarga do inversor
11: Sobrecarga do motor
12: Perda da fase de entrada
13: Perda da fase de saida
14: Superaquecimento danodulo IGBT|
15: Falha externa
16: Comunicag¢do anormal
17: Contator anormal
18: Detecgdo de correntanormal
19: Autotunningmotor anormal
. . . 20: Cartdo codificador / PG anormal
y1.02 | Tipo da terceira (final) falha 21: Parametro biturdgravagdo anormh B ®
22: Hardware do inversor anormal
23: Motorcom curto aterra
24: Reservado
25: Reservado
26: Chegada no tempo deperacdo
27: Falha persmalizada 1
28: Falha personalizada 2
29; Chegada no horario de inicializag3]
30: Queda de carga
31: Perda de feedback PIna operagéo
40: Limiterapido de correntdora tempd
41: Chavearo motor durante a operaga
42: Desvio de velocidade muito grand
43: Excesso develocidade do motor
45: Sobretemperatura do motor
51: Erro de posi¢do inicial COF: falha
de comunicagio
y1.03 | Frequéncia daTerceira (inal) falha - - .
y1.04 | Corrente da terceira falha (final) - - .
y1.05 | Tensdo do barramento da terceira falffanal)| - - .
y1.06 | Statusborneentrada da terceira falha (final] - - °
y1.07 |[Statusbornede saida da terceirafalha (final) | - - °
y1.08 | Reservado -
y1.09 [ Tempo inicializagdo da terceirtalha (final) - °
y1.10 | Tempo de execugdo da terceira falha (final| - - °
y1.13 | Frequéncia da segunda falha - .
yl1.14 [ Corrente da segunda falha - - °
y1.15 [ Tensdo do baramento da segunda falha - - °
yl1.16 [ Status dobornede entrada da segunda falhal - - .
y1.17 | Status dobornede saida da segunda falha | - - °
y1.19 | Tempo de inicializag@o da segunda falha - .
y1.20 | Tempo deoperacdo da segundafalha - - °
y1.23 | Frequéncia da primeira falha - (]
y1.24 | Corrente da primeira falha - - °
y1.25 [ Tensdo do barramento da primeira falha | - - °
y1.26 [ Status dobornede entrada da primeira falhg - - °
y1.27 | Status dobornede saida da primeirdalha - - .
y1.29 | Tempo de inicalizagdo da primeira falha - .
y1.30 | Tempo deoperagdo da primeira falha - .
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8. ALARME DE FALHAS E RESOLUCOES

O PI150 pode fornecer protecdo eficaz quando o desempenho do equipamento é executado totalmente.
Em caso de falha anormal, a fungdo de protecdo serd invocada, o inversor interromperd a saida e o contato
de relé com falha do inversor serd acionado e o cédigo de falha serd exibido no painel da IHM do inversor.
Antes de consultar o departamento de técnico, o usudrio pode realizar uma autoverificacdo, analisar a causa
da falha e descobrir a solugdo de acordo com as instrucdes deste capitulo. Se a falha for causada pelas
razdes descritas na estrutura pontilhada, consulte o pessoal técnico ou entre em contato diretamente com a
nossa empresa.

No. | Falha | Tipo falha Possiveis causas Solucdes
1. Ocorreu um curto-circuito na saida | 1.Eliminar falhas periféricas
do inversor . | 2.Instale adicionalmenteum reator
2. A fiagdo do motor e do inversor é ou o filtro de saida
muito longa . 3. Verifique se o duto de ar ega
Protecdo da 3. Sup eraquecimento do médulo . bloqueado ou néo e se o ventilador
1 | Err.01 . 4. A fiagdo interna doinversor esta q .
unidade solta esta funcionando normalmente ou
inversora 5. O cartiio de controle principal estd | ndo, elimine os problemas
anormal 4. Conecte corretamente todos os
6. O cartdo da unidade estd anormal. cabos
7.0 mddulo inversor estd anormal 5. Procure suporte técnico
1.0 tempo de aceleracdo é muito cuto |[l.Aumente o tempo de aceleragdo
2.0 aumento de torque manual ou a 2.Ajuste o torque manual ou a curva
curva V/F ndo ¢ adequada IV/F
3. A tensdo esta muito baixa 3. Defina a tensdo para a faixa norma
4. Ocorreu um curto-circuito ou 4. Falhas periféricas eliminadas 5.
Sobre aterramento da saida do invers_or Identiﬁque os pardmetros do motor
2 | Err.02 5. O modo de controle ¢ vetorial e sem [6. Selecionerastreamento de
corrente na ; . ~ N . . . .
~ identificacdo dos parametros. velocidade na partidaou reinicie apds
aceleragdo A
6.0 motor em rotagdo ¢ inicialo [parar o motor.
inesperadamente. 7. Cancele a cargarepentina
7. Aumente repentinamentede carga no [8. Escolha o inversor commaior nivel
Iprocesso de aceleracéo. de poténcia
8. A selecdo do tipo de inversor ¢
inferior
1. Ocorreu um airto-circuito ou 1. Elimine Falhas periféricas
aterramento na saida do inversor 2. Performe identificagdo dos
2. O modo de controle € vetorial e sem [pardmetros do motor
identificacdo deparametros 3. Aumente o tempo de
3 | Erro3 Sobre corrente | 3.0 tempo de desaceleragio € muito desaf:eleragﬁo ‘
na curto 4. Ajuste a tensdo para a faixa
desaceleragdo | 4. A tensdo é muito baixa normal
5. Aumento repentino da carga no 5. Reduza a carga repentina
processo de desaceleragﬁo, 6. Instale a unidade de freio € o
6. Nio foi instalado a unidade de resistor de freio
frenagem e resistor de frenagem
1. Ocorreu um curto-circuito ou 1. Elimine periféricas identificagdo
aterramento saida do inversor 2. Performe os pardmetros do moto
2. O modo de controle € vetorial e sem 3 Defina a tensdo para a faixa norma
4 | Brr.04 Sobre corrente 13de:tiﬁca~§: a0 dos pal;ametns 4. Cancele a carga repentina
’ em velocidade [- 4 tensdo cmuito baixa 5. Escolha o inversor comnivel
constante . Aun}ento repentino dacarga durante Al aior de poténcia
operagdo
5. O tipo de selegdo do inversor ¢
inferior
1. Nao foi instalado a unidade 1. Instale a unidade de freio e o
de frenagem e o resistor de resistor de freio
s | g Sobretensdo  |frenagem 2. Defina a tensdo para a faixa
rr.05 < " B
aceleragdo 2. A tensdo de entrada estialta normal
3. Existe forca externa para 3. Cancele a forga externa ouinstale
arrastar o motor paragirar ao o resistor de frenagem.
acelerar. 4. aumentar o tempo de aceleracdo
4. O tempo de aceleracdo é muito curto

29



Manual de Instalagéo e Operacéo // Inversor de Frequéncia: PI150

30

1. A tenso de entrada esta alta
2. Existe for¢a externa para arrastaro

1. Defina a tensdo para afaixa normal
2. Cancele a forca externa ou

6 | Err.06 Sobretensdo motor para desacelerar. o instale o resistor de frenagem.
"7 |desaceleragdo  [3. O tempo de desaceleragdo ¢ muito |3, Aumente o tempode desaceleragdo
curto 4. Instale a unidade de freio e o freio
4. Nio foi instalado a unidade de resistor
frenagem eresistor de frenagem
Sobretensdo 1. Existe forca externa para arrastar 1. Cancele a forgaexterna ou instale
7 | Err.07 |lem velocidade |o motor para funcionar durante a o resistor de frenagem.
constante operacio 2. Defina a tensdo na faixa normal
2. A tensdo de entrada estd alta
g | Brrog l; alha contréle | A faixa de tensdo de ~entrada ndoesta | Ajuste a tensao na faixa dos
: e poténcia dentro da especifiagio requisitos de especificagdo
1. Corte momentaneo de energia
2. A tensdo de entrada do inversor nal{l. Falha no reset
estd dentro da especificagdo 2. Ajuste a tensdo para a faixa norma
Falha 3. A tensdo do barramento ndo € normg3. Procure suporte técnico
9 | Err.09 subtensio 4. A ponte retificadara e a resisténcia dd
buffer sdo anormais
5. Cartdo do inversoranormal.
6. IHM esta anormal
Sobrecarga 1. A selegdo de tipo de invasor € .1. Escolha o inversor com
do inversor inferior maior nivel de poténcia
10 | Err.10 . . .
2.Se a carga é muito grande ou ocorre a}.2. Reduza a carga e verifique o
arada do motor motor e suas condi¢gdes mecanicas
]13' A tensdo da rede elétrica émuito 1. Verifique a tensdo da rede elétrica
aixa
11 | Bre.11 Sobrecarga 2. Verificar se os pardmetros deajuste de 2. I?eﬁna corretamente este
" | no Motor protegdo do motor (F8.03) sdo parametro.
apropriados ou néo 3.Reduza a carg e verifique o motor
3.Se a carga € muito grande ou ocorre a e sua condi¢io mecanica
arada do motor
1; Os fios fio inversor para o motor nao 1. Eliminar falhas periféricas
530 normais
Perda de fase [2. A saida trifasica do inversor ¢ 2. Verifique se o enrolamento
13 | Err.13 . i . sor s .
na saida desequilibrada quando o motor est4 em | trifasico do motor estd normal
funcionamento ou ndo e elimine falhas
3. O cartdio de acionamento esta anormal| 3. Procure suporte técnico
4.0 médulo esta anormal
Sobre 1. O duto de ar esta bloqueado 1. Limpe o duto de ar
temperatura no | 2. O ventilador estadanificado 2. Substitua o ventilador
14 | Err.14 | médulo 3. Temperatura ambiente muito alta  [3. Diminua a temperatura ambiente
4. Termistor do médulo esta danificaddd. Substitua o termistor
5.0 modulo inversor estd danificado  [5. Substitua 0 médulo doinversor
15 | Brr15 Ezluhi?)men " Entrada de sinal de fa.lha externa Resetar operagdo
’ através do borne multifuncional DI
externo
1. O cabo de comunicagdo ndo € normalfl. Verifique o cabo de comunicagio
2. As configuragdesda placa de _ 2. Defina corretamente otipo de
expansdo de comunicagdo F9.07 estdo placa de expansio de comunicagdes
Falha na incorretas < 3. Defina corretamente os pardmetros
16 | Err.16 C .~ [3.As configuragdes do grupo F9 dos 4 L
OMUNICACA0  harametros de comunicagdo estdo ¢ comunicagao
incorretas 4. Verifique a fiacdo do computador
4. O computador host ndo esta host
funcionando devidamente
1. Perda de fase de entrada L Yeriﬁque ¢ .elimine o8 problemas
17 | Err.17 | Falha 2. A placa de acionamento € o existentes na l.mha perlferlca~
. o . 2. substitua o inversor, o cartdo de
Contactor contato ndo sdao normais . .
poténcia ou contator
18 | Brr.18 Falha detecgao |1. Veriﬁgue o dispositivo ﬂall 1. substitug o?artﬁq QO inversor
) corrente 2. O cartdo do inversoresta anormal. 2. substituir dispositivoHall
Falha no 1. Os pardmetros do motor ndo foram | 1. Configure comretamente o
19 | Err.19 auto-ajuste do  [definidos de acordo com a placa de parametro do motor de acordo

parametro do
motor

identificacdo
2. O processo de identificacdo de

com a placa de identificagdo

2. Verifique o cabo do
inversor para o motor

ardmetro foi acima do tempo
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21 | Err.21 Sscl?i?aleltura °lo chip EEPROM esté danificado Substitua o cartdo de contrdle
EEPROM principal
2 | Err.o2 Falha hardware| 1. Sobretenséo 1 Eliminar falha de sobretensao
) do inversor 2. sobrecorrente 2.Eliminar falha de sobrecorrente
23 | Err.23 gll}rl?;ig?;to Motor com curto para oterra Substitua o cabo ou o motor
26 | Err.26 [Falha acumulativi Falha acumulada na chegada do tempo| Limpar informag¢des do histérico
tempo de de execugio usando pardmetros da func¢io de
operacdo chegadg inicializac¢do
Falha Entrada de sinal personalizado de ~
27 | Err-27 lpersonalizadal | falha 1 através do borne Reset operagio
multifuncional DI
Falha Entrada de sinal personalizado de falhg N
28 | Err.28 b conalizada2 | 2 através do borne multifuncional DI | Reset operagdo
Falha total O tempo total de inicializa¢@o atinge o Limpar informagde do histérico
29 | Err.29 | tempo 1nicia- valor cli)e finido ¢ £¢ %lsando parametros da fungdo de
lizagdo ligado inicializacdo
Perda de . . .
O feedback do PID ¢ menor que o valo| Verifique o sinal de feedback do
31 | Err.31 | feedback do e
definido de E2.11 PID ou defina E2.11 para um
PID quando alor apropriado
falha operagdo v prop
Falhana 1. Se a carga ¢ muito grande ou a 1. Reduza a carga e verifique o
limitacdo rapidd parada do motor ocorra motor ¢ suas condigdes mecanicas
40 | Err.40 | de corrente 2. A selegdo do tipo de inversor éub- | 2. Escolha o inversorcom nivel de
dimensionada poténcia maior
1. A configuragdo dos pardmetros de | 1. Defina razoavelmente os
desvio de velocidade muitogrande pardmetros de deteccéo
Falha de ~ s .
. (F8.15, F8.16) ndo é razoavel. 2. Defina corretamente os
42 | Err.42 | desvio de . - R .
. 2. A configuragdo dos pardmetros do | pardmetros doencoder
velocidade o A . i
muito grande codificador esta incorreta 3. Execute a identificagdodos
3. O parametro ndo foi identificado pardmetros do motor
O desvio entre s pardmetros do motor | Reconfirme os pardmetros corretes
Erro de ) . .
51 | Err.51 S € 0s pardmetros reais sdo muito do motor, observe-se a corrente
posicdo inicial . ~ e .
grandes nominal ndo esta definida muito
baixa
1. Interface da placa de controle da 1. A detec¢do da interface do
IHM; teclado, interfacelHM esta
Falha de 2. Teclado ou conector de cristaj anormal. 2. THM Detectada, cristal
- | COF | comunica¢do | 3. placa de controle ou danos ao esta anormal.
hardware do teclado; 3. Substitua oinversor ou a IHM.
4. O cabo da THM é muito comprido, | 4. Consulte a fabrica, procure ajuda]
causando interferéncia.

9. GARANTIA

9.1 CERTIFICADO DE GARANTIA

Os inversores PI150 tem garantia de 12 meses* contra defeitos de fabricagdo, sendo obri-
gatéria a observancia dos requisitos de ambiente e instalagdo. O inversor perderé a garantia
caso seja adulterado o seu nimero de fabricacéo (n° de série).

Também implica na perda da garantia a manutencédo realizada por pessoal ndo autorizado.

*12 meses (365 dias), que é composto por 90 (noventa) dias da Garantia Legal mais 275
(duzentos e sessenta e cinco) dias da Garantia Adicional (balcéo).
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PRODUTOS

Inversor de Frequéncia
Retificador / Carregador
Sistema Ininterrupto de Energia — UPS
Painel de Distribuicao de Baixa Ensao
Sistema de lluminac&o de Emergéncia
Conversor CC/CC

S S
indstria ] _Naval ] Oleoe Gés_

®  ®m W

Mineracao

Special partner:
naksolutions.com.br - Blumenau Santa Catarina - Brasil
(O +55(47)3209-1203 (in English or Portuguese)
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